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.- OBJETIVO GENERAL.

El objetivo de la materia es proporcionar al estudiante los conocimientos tedricos y
practicos necesarios para identificar los diferentes mecanismos que se emplean en
ingenieria, asi mismo para que tenga la capacidad de analizar sus movimientos y disefiarlos,
teniendo en cuenta sus especificaciones de movimiento.




1V.- OBJETIVOS ESPECIFICOS.

1.- Dar al alumno los conceptos necesarios para que sea capaz de identificar los diferentes
pares Cinematicos que se manejan.

2.- Que el alumno comprenda el concepto de grados de libertad.

3.-El alumno aplicara el criterio de Grashof a los mecanismos para determinar su grado de
movilidad.

4.-El alumno aplicara el Algebra Vectorial y compleja a los mecanismos.

5.-El alumno serad capaz de realizar analisis de posicién , velocidad y aceleracion a los
mecanismos.

0.-El alumno aplicara el método grafo-analitico de centros instantineos de velocidad, para
determinar velocidades lineales y angulares a los mecanismos.

7.-El alumno comprendera y aplicara los conceptos Cinematicos a engranes y trenes de’
engranes,

8.-El alumno identificara los diferentes tipos de levas y seguidores, que se manejan.

9.-El alumno ser4 capaz de realizar diagramas de desplazamiento de levas,

V.- TEMARIQ,

CAPITULO. 1. FUNDAMEN TOS DE CINEMATICA.

1.- Introduccién.

2.- Eslabones, pares Cinematicos, cadenas cineméticas y mecanismos,
3.- Grados de libertad.

4.- Tipos de pares Cinematicos.

S.- Movilidad de los mecanismos.

6.-Inversion cinematica.

7.-Criterio de Grashof.

CAPITULO. 1T . ANALISIS DE POSICION , UTILIZANDO ALGEBRA
VECTORIALY COMPLEIJA .

1.- Introduccién.

2.- Sistemas de Coordenadas.

3.- Desplazamiento y posicién.

4.- Traslacion , rotacién y movimiento complejo.
5.- Anélisis de posicién,




CAPITULO. III . ANALISIS DE VELOCIDAD ,' UTILIZANDO ALGEBRA
VECTORIALY COMPLEJA .

1.- Introduccion.
2.- Definicion de Velocidad.
3.- Analisis de Velocidad..
3.1-Mecanismo de Cuatro Barras.
3.2- Mecanismo biela manivela.
3.3- Mecanismos de mas de cuatro barras.

CAPITULO. IV . ANALISIS DE ACELERACION , UTILIZANDO ALGEBRA
VECTORIALY COMPLEJA .

1.- Introduccion.

2.~ Definicion de Aceleracion.

3.- Analisis de Aceleracion..
3.1-Mecanismo de Cuatro Barras.
3.2- Mecanismo biela manivela.
3.3-Mecanismos de mas de cuatro barras.

CAPITULO. V. CENTROS INSTAN TANEOS DE VELOCIDAD.

1.- Teorema de Anonhold-Kennedy de los tres centros instantaneos,
2.- Método Tabular.
3.- Método del circulo.
4.- Localizacion de los centros instantaneos
4.1-Determinar Velocidades lineales.
4.2-Determinar Velocidad angulares,

CAPITULO. VI.ENGRANES RECTOS O CILINDRICOS.

1.- Terminologia y definiciones.

2.- Ley fundamental del engranaje.

3.- Propiedades de la involiimetria,

4.- Formacion de los dientes de engranes.
5.- Interferencia.

CAPITULO. VII. TRENES DE EN GRANES.

1.-Trenes de engranes en gjes paralelos.
2.-Ejemplos de trenes de engranes.




CAPITULO. VIII.LEVAS:

1.~ Clasificacion de las levas y seguidores.
2.-Diagramas de desplazamiento.
3.-Disefio de Perfiles de levas.
4.-Movimiento estandar de levas.
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EVALUACION:

ASISTENCIA | 5%
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TAREAS 10%
TRABAJO EN EQUIPO 10%
EXAMEN 70 %
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100%
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