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III. OBJETIVO GENERAL.

El estudio de Organos de Maquinas y Mecanismos permite analizar la teoria de sintesis y cinemdtica
de los mecanismos, utilizando métodos de anlisis como relativo, complejo y grafo-analitico, estos a
su vez nos daran como resultado posiciones, velocidades y aceleraciones, tanto lineal como angular de
cualquier mecanismo.

Dicha materia proporcionara las bases suficientes para utilizarlas en el campo del disefio mecanico.
En el campo profesional el egresado realizara proyectos en donde emplee conceptos del tipo estatico y
dindmico, con la finalidad de construir algiin elemento mecanico que actué bajo estas consideraciones.

IV.OBJETIVOS ESPECIFICOS

1.-Conocer los diferentes tipos de pares cinematica que se tienen para hacer una correcta
identificacién de estos en el campo mecénico.

2.- Desarrollar las ecuaciones de posicién para determinar las posiciones lineales y angulares de cada
eslabén. 3 ) ) ;

3.- Desarrollar las ecuaciones de velocidad para determinar, velocidades lineales y angulares de cada
eslabén. '



4,- Desarrollar las ecuaciones de aceleracion para determinar, aceleraciones lineales y angulares de
cada eslabon.

5- Aplicar el método Grafo-Andlitico de centros instantdneos para obtener velocidades lineales y
angulares de cada eslabon.

6.-Comprender la terminologia de engranes rectos para asi obtener la relacion de velocidades que
guarda la pareja de engranes.

7.-Conocer trenes de engranes, para determinar las diferentes relaciones de velocidad que se tienen
por pareja y como el valor total del tren

8.-Emplear correctamente las funciones matematicas comunmente utilizadas para curvas de levas en
el cudl posteriormente evaluar el trabajo de dimensionamiento.

V. TEMARIO.

CAPITULO 1. FUNDAMENTOS DE CINEMATICA.
1.-Introduccién.
2.-Eslabones,pares cinematicos,cadenas cinematicas y mecanismos.
3.-Grados de libertad.
4 -Tipos de pares cinematicos.
5.-Movilidad de los mecanismos.
6.-Inversion cinematica.
7.-Criterio de Grashof.

CAPITULO II. ANALISIS DE POSICION, UTILIZANDO ALGEBRA VECTORIAL
. Y COMPLEJA.

1.-Introduccién.
2.-Sistema de coordenadas.
3.-Desplazamiento y posicion.
4 -Traslacién,rotacion, y movimiento complejo.
5.-Analisis de posicion .
a. Mecanismo de cuatro barras.
b. Mecanismo biela manivela.
¢. Mecanismos de mas de cuatro barras.

CAPITULO III. ANALISIS DE VELOCIDAD, UTILIZANDO ALGEBRA
VECTORIAL Y COMPLEJA.

1.-Introduccion.

2.-Definicion de velocidad.

3.-Analisis de velocidad.
a. Mecanismo de cuatro barras.
b.:Mecanismo biela manivela.
¢. Mecanismos de mas de cuatro barras.




CAPITULO IV. ANALISIS DE ACELERACION , UTILIZANDO ALGEBRA
VECTORIAL Y COMPLEJA.

1 .-Introduccion.
2 -Definicion de aceleracion.
3 -Analisis de aceleracion.
a. Mecanismo de cuatro barras.
b. Mecanismo biela manivela.
¢. Mecanismos de mas de cuatro barras.

CAPITULO V. CENTROS INSTANTANEOS DE VELOCIDAD.

1 -Teorema de Aronhold-Kennedy de los tres centros instantaneos.

2 -Método tabular.

3 -Método del circulo.
4 -Localizacion de los centros instantaneos de velocidad.

a. Calcular velocidad lineal.
b. Calcular velocidad angular.

CAPITULO VI. ENGRANES RECTOS O CILINDRICOS.

1 -Terminologia v definiciones.

2 -Ley fundamental del engranaje
3.-Propiedades de la involimetria

4 -Formacion de los dientes de engranes.
5 .-Interferencia. .

CAPITULO VIL TRENES DE ENGRANES.

1.-Trenes de engranes en ejes paralelos.

2.-Ejemplos de trenes de engranes.

CAPITULO VIIL LEVAS.

1. -Clasificacion de las levas y seguidores.
2 -Diagramas de desplazamiento.

3 -Disefio de perfiles de levas.

4 -Movimiento estandar de levas.

VI. PROCEDIMIENTOS DE ENSENANZA APRENDIZAJE.

T\ o Presentacion oral por parte del maestro.
Y o Solucién de problemas.

"o Estudio de casos.

“e * Investigacion £

“e Utilizacién de peliculas.




VIL. EVALUACION.

Examenes escritos 3) .70 %
Tareas e investigacion 15 %
Proyecto 15 %
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