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Conocer acerca de los fundamentos de Ia ingenieria

de s
car los tipos de errores en los instrumentos de m c‘d ic ’n,
Aplicar el método general para determinar 1a incertids

una ¢ mas variables. . ;

4 P [ N, - } £ medicioies en los

4. Aplicar ¢l analisis estadistico a datos e\puunenﬂ es obtenidos de mediciones e os
INStIMentos y equipos.

5. Identificar y aplicar los diferentes sistemas de unidades de it 16dicion.

6. 1dcn‘;ﬁcar 103 componcates de un instrumento do medicion

7. Conocer y aplicar las técnicas mas unportantes para la medicion de variables y pardmetios
eleciricos
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Sensores de fuerza y deformacion
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Sistemas de medicion de coordenadas
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Sensores de medicion de temperatura
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